Mikroislemci ile 4 LED'in kontrol edilmesi

Bu projemizde mikroiglemci (PIC16F84A) kontroliindeki 4 adet LED'in sirayla yanmasi
saglandi. Her LED 1000ms (1sn) siireyle yanik kaldi. LED'ler mikroislemcinin B0, B1, B2, B3
bacaklarina baglandi. (Resim 1)

18 oscircuan R (1L
DSCHCLKOUT  RAT (]
4| RAT oy
WCLR RAG s
: FefdiTOCH]
o [
RBO/INT
Rm:g 8 T )
REZ o5 C[RI32 [ RIZ2 (RIS [RIZ
RB4:]'13-------- a0k - | [emom - - | |emm - o | |2mR - -
RBG (1=
BT JCL I RPN WICRE  SE) A
. LED-GLUENGW® LED-GLUENGS® |ED-BLUEWGWP. LED-BLUE. |

Resim 1

Mikroiglemcinin programlanmasinda PIC C dili kullanildi. PIC C dilindeki yazilim CCS
programinda derlendi. Programin kaynak kodu resim 2'de goriilebilir.

Kullanilan komutlar
int x=1; Bu komut ile x degigkeninin tanimlanmasi saglanmistir. Ayrica x degiskenine 1 degeri
atanarak ilk kullanimda x'in bir degerinin bulunmamasi1 nedeniyle ortaya ¢ikacak sorunlari
engellemistir.
for(;;) Bukomut ile mikroislemcinin sonsuz dongiiye girmesi saglanmistir. Bu kod yerine
while(1) de kullanilabilir.
output_b(x); Cikis portlarinin se¢iminin yapilmasi i¢in output_b(x) komutu kullanildi. Bu komut
ile b portlarindan hangisinin HIGH olacag1 ayarlanabilir hale geldi. Burada x degiskenine decimal
bir deger atanabilecegi gibi, binary yada hexadecimal bir deger de atanabilir.
x*=2;  x degiskeni her seferinde 2 ile ¢arpilarak bir sonraki LED'in yanmasi saglandu.
if(x==16) x=1; 4 LED bulundugu i¢in x degiskeni 16 degerini aldiginda “x=1" komutu ile ilk
LED'in yanmasi saglandi.
delay ms(50); Bukomut ile islemcinin 50ms siire ile bekletilmesi saglandi.

Boylece olusan dongii ile 4 LED'in soldan saga yanmasi saglandi. Bu islem pek ¢ok
farkli sekilde ve yontemle yapilabilirdi. Bu se¢im 6zgiirliigli PIC C dilinin kullanim agisindan
kolayliginin da bir kanitidir.
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