Mikroislemci ile LED kontrolii

Bu projemizde mikroislemci (PIC16F84A) ile bir LED'i yakip sondiirecegiz. LED
500ms yanacak, 500ms sonecek.

LED mikroislemcinin BO bacagina baglandi. (Resim 1)
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Resim 1: Devre Semasi

LED {izerinden gegebilecek max akim 10mA oldugu i¢in direng degeri olarak 330ohm
sec¢ilmistir.

Mikroislemcinin programlanmasinda PIC C dili kullanildi. PIC C dilindeki yazilim CCS
programinda derlendi. Programin kaynak kodlar1 resim 2'de goriilebilir.

Kullanilan komutlar
while(l) Bu komut ile mikroislemcinin sonsuz dongiiye girmesi saglanmistir.
delay ms(500); Duraklatma islemi icin “delay ms(500)” komutu kullanildi, bu komut ile iglemler
aras1 500 ms beklenilmesi saglandi.
output_bit(PINB0,0); BO bacagin1t HIGH yapmak i¢in “output_bit(PIN_B0,0)” komutu
kullanildi. BO bacagint LOW yapmak i¢in ise “output bit(PIN_ BO,1)” komutu kullanildu.
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1 #include "F:honurh 16TEM-PLEZARTESIY DENENe PCWY picyanarsoner.h'
2
3 |EH woid main()
4 {
= = while (1)
& {
7 output bit (PIN EO, 0] ;
(=] delay ms(500);
a output bit (PIN EO,1):
10 delay ms (500 ;
11 y B
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Resim 2
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